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Znaki i symbole

A
PN

Ostrzezenie
Ten symbol pojawia sie przy opisach uzytkowania czujnika gdzie obserwacja czujnika musi by¢ prowa-
dzona caly czas. Nie podporzadkowanie si¢ moze prowadzi¢ do uszkodzen.

Uwaga laser
Ten symbol pojawia sie na poczatku tych rozdziatéw, gdzie nalezy zwréci¢ szczegoélng uwage na
niebezpieczenstwa zwigzane z promieniem $wiatta laserowego czujnika.

nformacje
Ten symbol pojawia sig tam gdzie sg przedstawione istotne informacje uzytkowe.

Informacje na temat bezpieczenstwa

A

Ponizsze niezbedne instrukcje dotyczace czujnika FT 80 RLA, w szczegolnosci informacje na
temat bezpieczenstwa, nalezy czyta¢ ze szczeg6lng uwaga, zrozumieniem i przestrzegac je
zanim przystapi sie do wykonywania jakichkolwiek czynnosci.

Czujnik FT 80 RLA moze by¢ instalowany tylko przez wykwalifikowany personel.
Wszelkie przerobki i odstepstwa od zalecen sa niedopuszczalne!

Czujnik FT 80 RLA nie moze by¢ uzywany jako element uktadéw bezpieczenstwa zgodnie z
dyrektywami EU maszyn i w aplikacjach zapewniajacych bezpieczenstwo ludzi.

Czujnik laserowy FT 80 RLA podlega bezpieczenstwu klasy 2 zgodnie z DIN EN 60825/1, status
2001. Wymagania techniczne zgodne z EN 60947-5-2, edycja 2000 . Zagladanie w strumien
Swiatta lasera przez dluzszy czas powoduje uszkodzenie siatkowki oka.

Nigdy nie nalezy patrze¢ w strumien swiatta laserowego. Nie nalezy powstrzymywa¢ odruchu
zamykania oka gdy pada w nie $wiatto lasera.

Gdy czujnik jest instalowany nalezy upewni¢ si¢ czy strumien swiatta lasera nie biegnie w
nieskonczonosé a jest zamkniety. Swiatto lasera nie moze byé bezposrednio kierowane w osoby
majace kontakt z czujnikiem (na wysokosci gtowy). Gdy czujnik FT80 RLA jest instalowany,
nalezy upewni¢ si¢ czy nie wystepuja silne odbicia Swiatta od powierzchni obiektu mierzonego.

Should the safety label on the FT 80 RLA sensor be partly covered due to its installation positi-
on, other safety labels are to be positioned on visible parts of the sensor. When applying the new
safety label, make sure that you cannot look into the laser beam whilst reading it.
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Wiasciwe uzycie

Czujnika FT 80 RLA nie mozna stosowac¢ w uktadach i maszynach, ktére stanowia zagrozenie dla
zycia i zdrowia cztowieka jak rowniez innych tego typu urzadzeniach.

Czujnik FT 80 RLA jest optycznym czujnikiem mierzacym bezkontaktowo odlegto$¢. W przypadku potaczenia dwdch

takich czujnikéw (patrz przyktady), mozliwy jest pomiar réznicowy np. grubosci obiektéw (dotyczy wersji ...S1 , patrz

informacje dodatkowe na stronie 44).

Charakterystyka czujnika

» Zakres pomiarowy: 250 — 750 mm

* 2 wyjscia cyfrowe

* Analogowy sygnal wyjsciowy 4 ... 20mA

» Funkcje sygnalizacji czujnika

+ Wymiary 25 x 83 x 65 mm (H x W x D)

* Rozdzielczo$¢ 0,1% maksymalnego zakresu pomiarowego

+ Typ S1 z bus interface (RS 485 half-duplex)

+ “Teach-in” settings also possible per software with S1 version
+ Szeroki asortyment funkcji uzytkowych

Zasada dzialania czujnika

Czujnik FT 80 RLA pracuje wedtug metody triangulacyjnej i okresla odlegto$¢ pomigedzy obiektem a czujnikiem
wykorzystujac funkcje trygonometryczne.

Zakres pomiarowy

OK LED (zielona) Wt
(Wiasc.Obiekt) Wyt 4I L

Wyj. analogowe

(réwniez jako 20mA
funkcja rosnaca)
4 mA
FT 80 RLA 500 ... 250 mm 750 mm

Rys. 3
X5500143
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Wielkos¢ plamki lasera

Rys. 4
X5500157

Mounting

FT 80 RLA 500...

250 mm

750 mm

1.9 mmx 1.2 mm

o O W >

2.7 mmx 1.9 mm

All dimensions in mm

i Dla optymalnej pracy czujnika FT 80 RLA nalezy stworzy¢ taka konstrukcje mocowania aby

czujnik zabezpieczy¢ przed wibracjami.

Roéwniez nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ kabel czujnika, mocujac go opaskami mocujacymi.

Przygotowanie

Przekre¢ konektor czujnika pod dogodnym katem (patrz na str. 3 Rys. 1,) tak aby kabel z wtykiem tatwo i wygodnie

potaczy¢ z czujnikiem.

Uzywaj tylko fabrycznych otworéw w obudowie czujnika (patrz rysunek obudowy).
Jesli obiekt przemieszcza sie lub ma wyciecia, wyztobienia podlegajace detekcji, panel czotowy czujnika powinien
by¢ usytuowany w stosunku do powierzchni kontrolowanej jak na rysunkach 5i 6 .

W przypadku obiektéw silnie odbijajacych swiatto, czujnik powinien by¢ pochylony pod katem

okoto 5°(rys.7)

Sposob ustawienia czujnika FT 80 RLA .

v v

15
T

Xt Xl

Rys. 5 Przemieszcz. liniowe  Rys. 6 Ruch obrotowy
X5500158

lllustr. 7 Obiekt refleksyjny
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Instalacja elektryczna

Uwaga: Do pin 1 i Pin 5 (RS 485) nie nalezy dotacza¢ zadnego napiegcia.
W przeciwnym wypadku czujnik FT 80 RLA uszkodzi sie.

BELH

Kabel czujnika nalezy tak prowadzi¢ aby byt zabezpieczony przed uszkodzeniami mechanicznymi.
W16z wtyk kabla do konektora czujnika FT50 RLA i potgczenie skrecic.

+Er,

HSAHE VA

RE48E 23

4

Rys. 10 Schemat potgczeri

X5400127

Ponizsza tabela przedstawia opis potaczen elektrycznych do czujnika:

Nr wyprow. | Kolor Funkcja Uwagi

1 (WH) biaty RS485 Y/A tylko wersja ...S1

2 (BN) brazowy | + Us

3 (GN) zielony | funkcja wej./wyj Q1, (wg funkgji - str.32) Q1

4 (YE) z06lty funkcja wyj.Qz2, lub funkcja wyjéciowa ,wtasciwy obiekt® (detek- | Q2 lub ,wtasciwy obiekt"
cja obiektu w zakresie pomiarowym)

5 (GY) szary RS 485 zZ/B tylko wersja ...S1

6 (PK) réz + wyj$cie analogowet

7 (BU) nieb -Us

8 (RD) czerw - wyjécie analogowe

Po zasileniu czujnika FT 50 RLA gotowo$¢ do pracy nastepuje po krétkotrwatym stanie nieustalonym (< 300 ms).

Q
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Instrukcja obstugi

Panel sterujacy
FT 80 RLA ma szereg trybow pracy i jest konfigurowany przy uzyciu przyciskow SiT .

Przycisk

S Przycisk Zatwierdzenie : aktywacja/dezakty-
wacja funkcji, potwierdzenie wyboru

T Przycisk Przetaczenie : wybdr funkgji/trybu

Wybrane funkcje i ustawienia sa wys$wietlane diodami LED.

. LED Kolor Sygnalizacja / Funkcje
BA Green Wskaznik zasilania
f ' WELACZONA: zasilony (tryb pracy)
MIGA: tryb programowania jest aktywny
Ac D6 ZA Red Wskaznik stanu funkgji
HO 0K Funkcja aktywna/nieaktywna, potwierdzenie sygnatu
, Q Yellow Wejscie/Wyjécie Qi
5 Q2 Yellow Wejscie/Wyjscie Q2
H Green Funkcja wejsciowa Q1 lub wejscie Q1 jest aktywne
T OK Green Funkcja Wiasciwy Obiekt (obiekt w zakresie pomiarowym)
T Green Funkcja przedtuzenia sygnatu jest aktywna
%, ] - . - :
Rys. 9 z Green Funkcja wejsciowa Q1 autocentrowania lub auto zero jest
X5500144 aktywna

abela funkcji na stronie 32 przedstawia sygnalizacjg diod LED: Q1, Q2, H, OK, Ti Z

instrukcja obstugi i programowania czujnika.
Ponizej zostaty opisane kolejne cztery podstawowe kroki celem konfiguracji czujnika FT 80 RLA :

1. Aktywacja trybu programowania
Nacisnij jednoczesnie przyciski S i T przez 3 sekundy

Po tym czasie, dioda sygnalizacyjna zasilania BA miga
=  czujnik FT 80 RLA w trybie programowania, patrz Rys. 9. Diody LED wys$wietlaja funkcjie nr 1 (str. 32)

Gdy diody LED zaczynajg natychmiast miga¢
=  blokada programowania FT 80 RLA, patrz paragraf ,otwieranie kluczem* str.34.

2. Wybér funkcji programujacej (patrz str.32)
Press the T button to select the next function in the function table.

Odpowiadajacy numer aktualnej funkcji jest zakodowany binarnie i wyswietlany przez diody LED od nr 1 do nr 6.
LED $wieci =stan aktywny, LED nie $wieci =stan nieaktywny.

e Czujnik przechodzi do kolejnej funkcji po zwolnieniu przycisku T.. str. 30
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Jesli zmiany nie nastapia:
=Nacisnij dtuzej przycisk T

Kolejna funkcjg po ostatniej jest funkcja pierwsza.

Jesli przez pomytke zostata wybrana nieodpowiednia funkcja, nie jest mozliwe bezposrednie
przejscie do poprzedniej funkcji.

= Naci$nij przycisk T kilka razy, az do przejécia do zadanej funkcji
= lub dezaktywuj ustawienia (patrz punkt 4) i powtérz procedure od 1 kroku.

3. Wybor stanu logicznego funkcji

Celem zmiany stanu logicznego wybranej funkcji (np. aktywna/nieaktywna) wcisnij przycisk S.Stan logiczny funkcji
jest automatycznie wyswietlany na wskazniku stanu funkcji. Zmiana stanu logicznego danej funkcji jest realizowana
natychmiastowo ustawienia ale musi by¢ zapisana w pamieci czujnika zgodnie z postepowaniem wg punktu 4.

ol Wskazanie statusu funkcji jest pokazywane na wskazniku po zwolnieniu przycisku S

=  Sprawdz pozycje czujnika FTS50RLA uwzgledniajac status pomiaru i jesli jest to konieczne skorygu;j ja.

W celu ponownej zmiany stanu logicznego funkcji ponownie wcisnij przycisk S (nie obowigzuje w przypadku
przyporzadkowania aktualnie mierzonej wartosci jako pierwszy punkt przetaczania)

4. Wyjscie z trybu programowania
Wyijscie z trybu programowania nastepuje przez wcisnigcie przycisku T i nastgpnie réwnoczesne wcisnigcie przycis-

ku S. Nowe ustawienia zostajg zapisane w pamigcii i program jest przygotowany do pracy.
Dioda LED wskaznika zasilania BA zaswieci $wiattem ciggtym.

W przypadku przerwy w zasilaniu czujnika w trakcie programowania wszelkie nowe ustawienia
nie zostang zapisane.
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Ustawienia

Czujnik FT 50 RLA jest konfigurowany wg kolejnych funkcji od 1 do 26 w trybie programowania jak ponizej:.

Funkcje

Nr. wskazn.LED Opis sygnalizacja diody “ZA” Ustawienie fabr.

1 @ymm 8y Ustawienie Q1jako sygnat wyjsciowy WL = Q1 tryb: sygnat wyjsciowy Aktywne

[ Jum | WYL = Q1 tryb: nie jest syg.wyj.
= E!PC ryl jest syg.wyj

2 @4 1y Przyporzadkowanie aktualnie mierzonej Wt* = Obiekt w zakr. pomiarowym Potowa zakr. pom.
:-\ wartosci jako pierwszy punkt przetacza- WYL*= Obiekt poza zakresem

nia dla sygnatu wyj$ciowego Q1

Przyporzgdkowanie aktualnie mierzonej WL = Obiekt w zakr. pomiarowym Aktywne
wartosci jako drugi punkt przetaczania WYL = Obiekt poza zakresem

dla Q1. Q1 musi by¢ sygnatem

wyjsciowym (patrz funkcja Nr1)

dp RY

4 @41 @y N.C/N.O.- wybor funkcji wyjsciowej Q1. WE = N.C. N.O.
HI -_—g( WYL = N.O.
T
Ustawienie Qzjako sygnat wyj$ciowy. WL = Q2 tryb: wyjscie Nieaktywne

WYL = Q2 tryb: nie jest wyjsciet

4ul
] |

a
e

o
-
- I
1 Ol
&

Przyporzadkowanie aktualnie mierzonej Wt* = Obiekt w zakr. pomiarowym Witasciwy Obiekt
wartosci jako pierwszy punkt przetacza- WYL*= Obiekt poza zakresem
nia dla sygnatu wyj$ciowego Q2

Przyporzadkowanie aktualnie mierzonej WL = Obiekt w zakr pomiarowym Nieaktywne
wartosci jako drugi punkt przetaczania WYL = Obiekt poza zakresem

dla Q2. Q2 musi by¢ sygnatem

wyjsciowym (patrz Nr 5) .

% %

8 @y W@y Q2-N.C/N.O.-zmiana funkcji Q2 WL = Stan wysoki na wyj$ciu N.C.
[ Jum | I:?; . WYL = Stan niski na wyjsciu.
T CJ 2
9 @ymm m@; Q1,Q2 przeduzenie sygnatuo 50 ms.. Wkt = Sygnat przedtuzony Nieaktywne
| Jum ] WYL = Sygnat nie przedtuzon
-2 E?l vg p y
10 @41 W@y Q2w trybie pracy: Wiasciwy Obiekt. Wt = Obiekt w... Aktywne
'!. E?; Funkcje ta mozna odwrdci¢ zgodnie z WYL = Obiekt poza...
L R opisem funkcji Nr 8 ...zakresem pomiarowym
11 Gy W8y Q1w trybie wej. wyzwalania zewnetrzn. WE = Q1 trybie wyzwalania zewn. Nieaktywne
"!l Zbocze narastajace Q1 podtrzymuje WYL = Q1 nie jest w trybie
L aktualng wart. pomiaru do czasu poja- wyzwalania. zewnetrznego
wienia si¢ kolejnego zbocza.
12 @41 W8y Q1 wejscie blokujace.Czujnik jest WL = aktywne Nieaktywne
B uprawniony do pracy gdy Q1 = +Us. WYL = nieaktywne
T Jezeli Q1 = - UB praca czujnika jest
zablokowana i laser wytgczony. Gdy
nastapi aktywacja pracy czujnika jest
wymagany pewien czas zauwazalnej
zwloki czasowej do powrotu do pracy.
* tak diugo jak przycisk S jest wcisnigty str. 32
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Nr. wskazn.LED Opis sygnalizacja diody “ZA” Ustawienie fabr.

13 Qymm m@; Funkcja usredniania wytaczona. WL = Stata czasowa nieaktywna Aktywne
| juu] EF Pierwsza warto$¢ mierzona jest brana
T pod uwage (strona 35).

14 Q41 Mm@y Stata czasowa 4 ms: Warto$¢ pomiaro- Wt = aktywna Nieaktywne
qam E?; wa na wyjsciu analogowym jako srednia WYL = nieaktywna
T L] z 10-ciu pomiaréw (strona 35).

15 Qymm m@; Stala czasowa 40 ms:Warto$¢ pomiaro- Wt = aktywna Nieaktywne
HE I:F wa na wyjsciu analogowym jako $rednia WYL = nieaktywna
T z 100-u pomiaréw (strona 35).

16 @41 ¥y  Wyjscie analogowe, punkt 0% (4 mA)  WL* = Obiekt w zakresie pomiar... 0% =4 mA =
= -? Wciskajac przycisk S, aktualnie mierzo- WYL*= Obiekt poza zakresem koniec zakresu
L na warto$¢ jest zapisana jako punkt 0% pomiarowym pomiarowego

charakterystyki.

17 Qymm 78y Wyjscie analog., punkt 100% (20 mA)  WL* = Obiekt w zakresie pomiar... 100% =20 mA =

:; -?L' Wciskajac przycisk S, aktualnie WYL*= Obiekt poza zakresem poczatek zakresu
LA, mierzona wartos¢ jest zapisana jako pomiarowym pomiarowego
punkt100% charakterystyki.

18 &y g= Q1 w trybie pracy: wejscie auto zero. =~ WL = Auto zero aktywne Nieaktywne
:! =" Funkcja ta aktywuje przesunigcie punk- WYL = Auto zero nie aktywne.

tu 0% charakterystyki do miejsca aktu-
alnie mierzonej wartosci gdy Q1=+UB
Nachylenie charakterystyki pozostaje
nie zmienione.W wyniku przesuniecia
charakterystyka konczy sig¢ w punkcie
odpowiadajacym kornicowi zakresu..

Q1 tryb wejscie centrowania auto zero: WL = Autocentrowanie aktywne Nieaktywne
Funkcja ta aktywuje przesuniecie WYL = Autocentrowanie nie

Srodka zakresu pomiarowego charakt. aktywne

(punkt 50% = 12mA) do miejsca

aktualnie mierzonej wartosci gdy

Q1=+UB. Nachylenie ch-ki pozostaje

nie zmienione, jedynie przesuwa si¢ jak

w punkcie 18.
20 @y ¥y Q1 tryb podtrzymanie lokalnego eks- WL = Lokalne ekstremum Nieaktywne
= -F tremum. JeZeli Q1=+UB, to wartosci aktywne
TH L] syg. analog. sg probkowane i jest WYL = Lokalne ekstremum
zapamigtane max sygnatu. Jezeli Q1= nieaktywne
-UB, to zapamigtana wart. max sygnatu
analog. jest podana na wyj. analogowe.
Przez odwrécenie ch-ki przetw. (100%
sygn. analog.< 0% sygnatu analogowe-
go) wart. ekstremum jest minimum.
21 Gy M@y Q1 tryb podtrzymanie najwigkszej WE = Najwieksza réznica Nieaktywne
I:E -? réznicy. Realizacja funkgcji jak w punkcie aktywne
T L. 20. Zapamietanie i podanie na wyjscie WYL = Najwieksza réznica
analogowe najwigkszej réznicy syg- nieaktywne
natu analogowego .
* tak dtugo jak przycisk S jest wcisnigty str. 33
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Nr. wskazn.LED Opis sygnalizacja diody “ZA” Ustawienie fabr.
22 @y vy Aktywacja ustawien fabrycznych. Wskaznik stanu ZA (LED czerwo- Nieaktywne
qm -il Aktywacja ustawien fabrycznych na) $wieci tak dtugo jak dtugo jest
T O nastepuje po nacisnigciu przycisku S.  wcisniety przycisk S.
23 Gy ;g= Blokada trybu ustawien programowych: Wkt = Blokada jest aktywna Nieaktywne
1"= B Aktyw. blokady ustawien blokuje WYL = Blokada jest nieaktywna
T E ingerencje w ustawiania funkgcji
programowych. Zdjecie blokady patrz
ponizej: RESET lub Dostep do trybu
programowania
24 Q41 @y Tryb pom. wart. z podtrzym. Jezeli WL = Podtrzymanie jest aktywne Nieaktywne
H :I ﬁﬁ obiekt zniknie z zakr. pomiar. lub jego WYL = Podtrzymanie jest nieak-
Tl detekcja nie bedzie mozliwa to ostatnia tywne
prébk. wart. bedzie zabl. na wyj. analog
25 CQymm @y Pomiar réznicowy tryb MASTER WE = Tryb MASTER aktywny Nieaktywne
e (patrz str 38) WYL = Tryb MASTER nieaktywny
26 @y [y Pomiar réznicowy tryb SLAVE WL = Tryb SLAVE aktywny Nieaktywne
:! (patrz str. 38). WYL = Tryb SLAVE nieaktywny
Reset

Q. D@ Aktywacja ustawien fabrycznych:
HE UK Po wlaczeniu zasilania trzymaj weisniety przycisk S (okolo 10 sek.) az diody LED “X” przestana miga¢
T LIZ zaswieca sie $wiattem ciggtym (wskaznik zasilania BA $wieci na zielono). Po zwolnieniu przycisku
S, nastapi RESET do ustawien fabrycznych czujnika FT 80 RLA do ustawien funkcji opisanych na
stronach od 32-34.

Dostep do trybu programowania

—1 Mm@ Po wiaczeniu zasilania trzymaj wcisnigty przycisk T (okoto 10 sek.) az diody LED “X” przestang miga¢
3 mmOH | zaswiecq sig $wiatlem ciaglym (wskaznik stanu funkcji ZA $wieci na czerwono). Po zwolnieniu przy-
| ME isku T, nastgpuje dostep do trybu programowania czujnika FT 80 RLA.

str. 34
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Funkcja usredniania. Funkcje 13.,14.i 15.

FT8ORLA posiada funkcje usredniania polegajaca na ,wygtadzeniu* ksztattu funkcji . W ten sposéb ksztatt sygnatu
wyjsciowego moze by¢ dostosowany do wymaganej aplikacji. Funkcja usredniania polega na tym, ze warto$¢ mie-
rzona jest wczytywana w pamiec¢ FIFO w rejestr o 100 pozycjach. Kazda pojawiajaca sie nowa warto$¢, przesuwa
przechowywane wartosci o jedng pozycje do tytu, natomiast pierwsza zostaje wymazana z pamieci.

W zaleznosci od ustawien, (funkcja 14 lub 15) warto$¢ Srednia jest okreslona na podstawie 10 lub 100 warto$ci
zmierzonych uzytych do okreslenia sredniej. W konsekwencji,sygnat analogowy mozna ksztattowac przez dobor
wartosci usredniajacej (patrz funkcje poz. 13,14 i 15).(FIFO: “ first in first out memory”, jak rejestr przesuwny dla
mierzonych warto$ci). Przyklad zastosowania ; pomiar szorstkiej powierzchni, wygtadzenie wszelkich uskokéw itp.

Badany obiekt
Kierunek przesuwu
Czas odpowiedzi
I(mA)
0,4 ms = 1 warto$¢ mierzona (bez usredniania) [ LI
4 ms = usrednianie z 10 wartosci _|" el
4 ms = usrednianie ze 100 warto$ci #
czas t(s)
Rys. 10 Wykres funkcji syg. analog w zaleznosci od opcji prébkowania
X5500155

Tryb auto zero. Funkcja 18

Funkcja ta aktywuje przesuniecie punktu 0% charakterystyki do miejsca aktualnie mierzonej wartosci gdy Q1=+UB.
Q1 musi by¢ definiowane jako wejscie auto zero (patrz funkcja 18). Funkcja jest mozliwa gdy obiekt jest

w zakresie pomiarowym czujnika. W wyniku przesuniecia charakterystyka konczy sie w punkcie odpowiadajgcym
koncowi zakresu. Nachylenie charakterystyki pozostaje nie zmienione..

B sygnat analogowy i
100% (20 mA 100% (20 mA)| Charaktryystyka standardowa
50% (12 mA)
itocentrowanie dla 400 mm
_.__.r'-"H"" s mmE
0% (4 mA a*

+Us=
Qr +

-Us b
! 0% (4 mA)
|
i -
(s T - 1 -
© 250 40 750 mm
Rys. 11 Rys. 12
X5500148 X5500147

Q
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Tryb centrowania. Funkcja 19.

TFunkcja ta aktywuje przesuniecie srodka zakresu pomiarowego charakterystyki (punkt 50% = 12mA) do miejsca
aktualnie mierzonej wartosci gdy Q1=+UB. Nachylenie charakterystyki pozostaje nie zmienione.

W wyniku przesunigcia charakterystyka konczy sie w punkcie odpowiadajacym koncowi zakresu.

Funkcja jest mozliwa gdy obiekt jest zakresie pomiarowym czujnika.

Sygnat analogowy!
100% (20 mA)

. Centrowanie dla 400 mm
50% (12 mA) 100% (20 mA)=| g =--- o

0% (4 mA) #

+Us 50% (12 MA) e e gl

Q | .

“Us.ul | P |
0% (4 mA)
— i i " - -
t(s) 1 mm
250 400 500 750
Rys. 13 Rys. 14
X5500146

Tryb podtrzymanie lokalnego ekstremum. Funkcja 20.

Jezeli Q1=+UB, wartosci sygnatu analogowego sg prébkowane i w pamigci pozostaje zapamietane maximum
sygnatu analogowego. Jezeli Q1= -UB, jako sygnat wyj$ciowy jest zapamigtana warto$¢ maximum sygnatu analogo-
wego. Przez odwrécenie charakterystyki przetwarzania (100% sygnatu analogowego< 0% sygnatu analogowego)
wartoscig ekstremum staje si¢ minimum sygnatu analogowego.

Przyktad zastosowania: kontrola poziomu min i max zbiornika (patrz funkcja 16 ic 17).

100% (20 mA)

1 14mA
1 ;
P 2 8mA
0% (4 mA) ¥ ; ; H

100% (20 mA) o

Warto$¢ analogowa

0% (4 mA)

@ Q1 = +Us = Prébkowanie, pomiar odlegtosci i w pamieci
zapamigtanie wartosci loalnego ekstremum

+Us H H H Q1 = -Us = Warto$¢ aktualnie zapamietanego ekstremum na
Q I I 1 wyjsciu analogowym

- ® ® 0 0

Sygnat cyfrowy. Q1 ¢

na wyjsciu analogowym
—_N-I-

Hustr. 15
X5500153
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Tryb podtrzymanie najwiekszej réznicy. Funkcja 21.

Jezeli Q1=+UB, wartosci sygnatu analogowego sg prébkowane i w pamigci pozostaje zapamietane najwieksza
réznica pomigdzy maksymalng a minimalng warto$cig sygnatu analogowego. Jezeli Q1=-UB, sygnatem wyjsciowym
jest zapamigtana warto$¢ najwiekszej roznicy sygnatu analogowego.

Przykiad zastosowania: kontrola zawartosci otwartego pojemnika.

3
> ]
o |
© 9
2 100% (20 mA)= 1 12mA
O 2
@
£ i = 2 2maA
o
= 0% (4 mA) I| 1
5 100% (20 mA)=
o
é’ 2 @ Qi1 = +Us = Probkowanie, zbieranie wartosci maksymalnej
c
; 0% (4 mA) 1 Q: = -Ua = Wyswietlanie, ostatnia najwi réznica pojawia
3 sie jako sygnat wyjsciowy
= +Us
= Q | |
-Us
-
® ® il
Rys. 16
X5500149

Pomiar wartosci z podtrzymaniem. Funkcja 24.

Po aktywacji tej funkcji, jezeli obiekt zniknie z zakresu pomiarowego lub jego detekcja nie bedzie mozliwa to ostatnia
prébkowana i zmierzona warto$¢ bedzie przestana i zablokowana na wyjscie analogowe. Gdy obiekt ponownie poja-
wi sie w zakresie pomiarowym ponownie warto$¢ wyjsciowego sygnatu analogowego bedzie odpowiadata
rzeczywistej odlegtosci obiektu od czujnika.

Przyktad zastosowania: utrzymanie potozenia narzgdzia podczas wymiany kofncowki (wiertto) na inna.

Wyjasnienie dziatania funkcji podtrzymania pomiaru na podstawie charakterystyk.

=T
lj
Poczatek zakresu

pomiarowego

Koniec zakresu
pomiarowego

100% (20 mA)
'_I_l_l_z funkcja podtrzmania
aktywna

0% (4 mA)

100% (20 mA)
z funkcjq podtrzmania
ON | ﬂ |
Wiasciwy obiekt Q2
OFF

Rys. 17
X5500154

t(s)
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Pomiar réznicowy; tryb MASTER/SLAVE

Tryb Master/Slave jest tylko mozliwy dla wykonan ...S1 dla czujnika FT 80 RLA.

Podczas pomiaru réznicowego nie jest mozliwe jednoczesne potaczenie (poprzez interfejs
RS485) czujnikéow do PC. W tym przypadku RS485 jest wykorzystany do przesytu informacji
miedzy czujnikami Master i Slave.
Pomiar réznicowy w trybie pracy MASTER/SLAVE jest wykonywany za pomocg dwéch czujnikéw FT 80 RLA-S1 wzajemnie ze sobg
potaczonych transmisjg RS 485. Zakresy pomiarowe obu czujnikéw moga na siebie zachodzi¢ (1), moga do siebie przylega¢ (2) lub
moga by¢ rozdzielone (3) (Rys. 18).
Celem uzyskania optymalnych warunkéw pomiarowych, mierzony obiekt - jesli jest to mozliwe - nalezy umieszcza¢ w $rodku zakresu
pomiarowego.

1 L]

/\ Zakresy pomiarowe
2 l /

Rys. 18
X5500152

Kolejne kroki celem przeprowadzenia pomiaru réznicowego to:
1. Montaz dwdch czujnikéw typu FT 80 RLA-S1.
2. Potaczenia elektryczne czujnikéw wg Rys. 19.

Ly

T e

st 19 T T
X5400126 3 - = 3
3. Jeden z czujnikéw czujnikéw musi zostac¢ jako pierwszy zaprogramowany jako SLAVE.Funkcja Nr. 26 aktywna
(Patrz “Funkcje”, strona 32)

ity
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4. Wstawi¢ obiekt wzorcowy o znanej szerokos$ci w zakres pomiarowy czujnikow.
Uwaga: LED ,OK" (Wtasciwy Obiekt) musi sie $wieci¢ na obu czujnikach.

5. Drugi czujnik FT 50 RLA-S1 nalezy konfigurowaé jako MASTER (funkcjia Nr. 25 strona 34).

Uwaga: Czujnik moze by¢ wtedy skonfigurowany jako MASTER gdy obiekt jest wewnatrz zakresu pomiarowe-
go obu czujnikdw (patrz punkt 4)

6. Warto$¢ analogowa z czujnika MASTER jest wprost proporcjonalna do grubosci obiektu wzorcowego i jest to
warto$¢ 50% zakresu pomiarowego czujnika MASTER czyli 12 mA (automatyczne centrowanie funkcji analogo-
wej). Wszystkie ustawienia na czujniku MASTER dotyczg pomiaru réznicowego.

7. Umies¢ obiekt w strefie dziatania aby zacza¢ pomiar.

8. Pomiar réznicowy jest wprost proporcjonalny do grubosci obiektu i jego stan jest na wyjsciu czujnika MASTER.
Natomiast na wyjsciu czujnika SLAVE pojawia sie sygnat analogowy proporcjonalny do odlegtosci obiektu od
czujnika.

Przed konfiguracja czujnikow MASTER lub SLAVE polecamy reset czujnikow do ustawien
fabrycznych (funkcja 22 str. 34).
Przyktady zastosowan czujnika

Pomiar podwéjnej warstwy.

Pewna detekcja podwdjnej warstwy ptyt np. drewnianej lub z tworzy- i'_:
wa w procesie technologicznym (rys.20). Wystepujacy problem ciagtej —. | i
zmiany odlegtosci przemieszczajacej sig blachy od czujnika oraz - re]
jej niewielka grubo$¢ w prosty sposéb moze by¢ rozwiazana przez { =|
pomiar réznicowy. oty L !
Grubos¢ blachy jest okreslona na wyjsciu analogowym czujni-

ka MASTER. Warto$¢ progu przetaczania na wyjéciu cyfrowym P

odpowiadajaca podwojnej warstwie mozna zaprogramowac funkcja,
Nr 1 2 (str. 32) przez ustawienia programowe czujnika MASTER.

Kontrola grubosci szerokich blokéw drewnianych. { =

K -|
Kontrola grubos$ci szerokich ptyt. Pomimo,ze czujniki FT 80 RLA maja . l'l -2 kontroli_
zakres pomiarowy duzo mniejszy to dzieki pracy czujnikéw w trybie Rys. 20 e |
MASTER/SLAVE jest mozliwy pomiar obiektéw duzo szerszych. X5500151

Rozwiazanie to ilustruje Rys. 21. Aktualnie mierzona szeroko$¢ jest
okreslana na podstawie uprzedniejo zaprogramowania czujnikéw jako
MASTER/SLAVE i wprowadzeniu jako warto$ci wzorcowej znanej
szerokos$ci nominalnej bloku drewnianego (pkt 6. programowania w
trybie MASTER/SLAVE)

e ey |
= -
S— | | e
Ty " |
Slave Master
| szeroko$¢ nominalna
= j_l:! | & _r i
—
= .
syg. kontroli
. —
Rys. 21 Informacja o grubosci jest przesytana na wyjscie analogowe czujnika MASTER.
X5500150
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Sensor configuration with the ProgSensor software

Oprogramowanie “ProgSensor” zdecydowanie utatwia programowanie wersji ...S1 czujnika. Zapewnia ono petng

komunikacje z czujnikiem tacznie z informacjami na temat jego stanu pracy, sygnatéw logicznych i analogowych.
Szersze informacje na ten temat na stronie: www.sensopart.de oraz inne informacje na stronie 44.

Protokot transmisji

Transmission frame

The bus-compatible RS 485 interface of FT 80 RLA version S1 operates in half-duplex mode (1 Stopbit, no parity).
As a rule, the FT 80 RLA-S1 sensor is a slave and only sends data when addressed by a higher ranking control
system (master) except difference measuring.

A baudrate of 38,4 KBaud and the following protocol must be observed for data transmission:

* 7 data bits + 1 address bit (MSB) MSB | 6... 1LSB
address bit | 7 data / address bits

Procedure:
When the address bit has been set, the FT 80 RLA-S1 sensor compares the bus address with its own. If they match,
the FT 80 RLA-S1 sensor interprets all further data and sends an appropriate feedback signal.

The structure of the transmission frame is as follows:
1st byte 2nd byte 3rd byte Last byte

Request from master

Address of slave Length Command Parameter(s) Checksum

Answer from slave

Address of slave Length Command Parameter(s) Checksum
Length = Number of characters incl. checksum and address byte
Command = See table of bus commands on page 41
Parameters = Parameter byte 0 to n, depending on command. The slave sends the requested data
in this range.

Checksum = Exclusive OR of all characters sent incl. address byte

Slave answers:

Address of slave 4 N* Checksum

Address of slave 4 Y*2 Checksum

Address of slave 4+n Y 18t parameter, 2N parameter, Checksum
3rd parameter, ..., n parameter

N*'not acknowledge is sent when an unknown / unvalid parameter or command occurs.
N*2 acknowledge is sent when the command has been carried out.
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Bus commands
Com- Description Master parameters
mand Hex of command (5t byte and following) hex
(ASCIl) Y 9
1 High byte switching point 1 see 1) page 42
2 Low byte switching point 1 see 1) page 42
Configuration:
3 D0:1=N.0.,,0=N.C
. D1: 1= pulse stretching
1 31 Signal output Q1 0 = off, see 2) page 42
4 High byte switching point 2 see 1) page 42
Low byte switching point 2
5 is sent for high and low byte 00, if there is no second
switching point, see 1) page 42
1 High byte switching point 1 see 1) page 42
2 Low byte switching point 1 see 1) page 42
3 Configuration:
D0:1=N.0.,,0=N.C
. D1: 1= pulse stretching
2 32 Signal output Q2 0 = off, see 2) page 42
4 High byte switching point 2 see 1) page 42
5 Low byte switching point 2
is sent for high and low byte 00, if there is no second
switching point, see 1) page 42
G a7 Good Target
T 54 Q1 is trigger input
E 45 Q1 is enable input
DO =1 = 0.4 ms (averaging off)
B 42 Averaging D1=1 = 4 ms (10 measured values)
D2=1 = 40 ms (100 measured values)
N 4E Characteristic curve 0% point See 1) page 42
H 48 Characteristic curve 100% point | See 1) page 42
4 5A | Q1 is autom. zero input
C 43 Q1 is autom. centre input
X 58 Maximum search
M 4D Minimum search
D 44 Difference search
w 57 Factory setting
Settings see 2) page 42
\" 56 Key lock DO = 0 not active
DO = 1 active
S 53 Store EEPROM
. N . Settings see 2) page 42
Q 51 eQ): ||r;;:]l;ttiz(r)1ftware confirmation DO =0 Q1 = off
p DO=1Q2=on
A 41 Distance measuring values See 3) page 42
| 49 Operating measuring values See 3) page 42
F 46 Fast measured value output See 4) page 42
L 4G Change slave address See 2) page 42
? 3F Read sensor setting See 5) page 42

Q
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Explanations on bus commands

1)

High byte Low byte

[o o prn_ oo [pe o8 [or [os | [o Jo Jos Jos [p3 Joz [pt oo |

DO - D11 = distance value 0 - 4095 (according to the set
measuring range)

2)

Byte

[o Jos [os [os+ [o3 [o2 [p1 [oo |

3)

High byte Low byte

[o Jer Jon [ow [os [os [o7 [os | [0 Jat Jos [os [p3 Joz [p1 oo |
DO - D11 = distance value (0 - 4095) Q1 = status of Q1

GT = Good Target

4)

High byte Low byte

THE [ott [pw0o Joe [ps [o7 [pe | [o Jo Jos [oa [ps [p2 [p1 [po |

DO - D11 = distance value (0 - 4095)
Bit6 = 1: High byte
Bit6 = 0: Low byte

5)
After input of “?”, the sensor setting is transmitted as follows:
1 Function 1 D8: trigger input
High byte D9:Q1 is enable input
D10: X
D11: Maximum hold
D12: Difference hold
D13: Q1 is software input
D14: fast meas. value output
2 Function 1 DO0: Q1 is signal output
Low byte D1: Q1 is scanning zone
D2: Q1 is signal output inversion (1 = N.C.)
: Q1 is signal output pulse stretching
inimum hold
: Autom. zero
D6: Autom. centre
3 Function 2 D8 ... D14: Identification of variants
High byte
4 Function 2 DO0: Q1 is signal output
Low byte D1: Q1 is scanning zone
D2: Q1 is signal output inversion (1 = N.C.)
D3: Q1 is signal output pulse stretching
D4: Q2 is good target output
D5 ... D6: X
5 Function 3 D8: Measured value hold
High byte D9, D10: X
D11: Key lock
D12..D14: X
6 Function 3 DO: Mean value 0.4 ms
Low byte D1: Mean value 4 ms
D2: Mean value 40 ms
D3 ...D6: X
7 Characteristic curve 0% High byte See 1)
8 Characteristic curve 0% Low byte See 1)
9 Characteristic curve 100% High byte | See 1)
10 Characteristic curve 100% Low byte See 1)
1" Switching threshold Q1 High byte See 1)
12 Switching threshold Q1 Low byte See 1)
13 Scanning zone Q1 High byte See 1)
14 Scanning zone Q1 Low byte See 1)
15 Switching threshold Q2 High byte See 1)
16 Switching threshold Q2 Low byte See 1)
17 Scanning zone Q2 High byte See 1)
18 Scanning zone Q2 Low byte See 1)
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Parametry optyczne (typ.)
Zakres pomiarowy FT 80 RLA-500
Zakres mierzony FT 80 RLA-500
Rozdzielczos¢

Liniowo$¢

Rodzaj swiatta

Wielko$¢ plamki Swietine

Norma warunkéw optycznych
Laser klasy

Parametry elektryczne (typ.)
Zasilanie Us

Pobdr pradu bez obcigzenia
Cyfrowy sygnat wyjsciowy

Max prad na wyjsciu Q1, Q2
Czestotliwo$¢ przetgczania Q1, Q
Czas odpowiedzi Q1, Q

Maxi. obcigzenie pojemnosciowe Q1, Q2
Impuls wyzwalania Q1, Q2

Sygnat analogowy

Obcigzenie sygnatu analogowego
Przesyt danych

Dryft temperatury
Zabezpieczenie elektryczne

Klasa bezpieczenstwa *3
Opodznienie po wigczeniu zasilania

Parametry mechaniczne
Obudowa

Stopien ochrony

Temperatura pracy
Temperatura przechowywania

Przytacze
Masa
*1 dlaT=+40°C
*2 warto$¢ graniczna
*3 dla napiecia 50V DCc

Ay

250 do 750 mm (w przypadku gdy wsp. emisji $w. 6% to 90 % )
500 mm

<0.1% mierzonego zakresu

<0.25% mierzonego zakresu (w temperaturze pokojowej)
laser, czerwone, red 650 nm, MTBF>50,000h *1

patrz rys. 4

state oswietlenie 5000 lux as per EN 60947-5-2

2 (EN 60825/1)

18-30 V DC *2

<40mA @24V DC

Q1/Q2 (PNP, N.O./ N.C. wybierane)
<100 mA

<1kHz

0.4 ms (gdy usrednianie = wyt.) / 4ms / 40ms
<100 nF

50 ms (gdy aktywne)

4-20 mA

<500 Ohm

RS485 half-duplex (dla wers;ji ...S1))
<0.02%/°C

przed odwrotna polaryzacja zasilania, przed krotkotrwatym zwar-
ciem ( brak zabezpieczenia RS 485)

<300 ms

PBT

IP 67

-10 to +60 °C

-20 to +80 °C
konektor M12 , 8-pin
approx. 107 g
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Ay

Instrukcja montazu i obstugi czujnika

Informacje dotyczace zaméwienia czujnika
nr fabryczny | typ opis
574-41020 FT 80 RLA- -L8 Czujnik odlegtosci, 250 ... 750 mm, Rozdzielczos¢. 0,1% MBE,
2 x PNP, N.O., 4 ... 20 mA, konektor M12 8pin,*
574-41024 FT 80 RLA- -S1L8 Czujnik odlegtosci, 250 ... 750 mm, Rozdzielczo$¢. 0,1% MBE,
2 x PNP, N.O., 4 ... 20 mA, RS485, konektor M12 8pin, *

* z zataczong instrukcjg montazu i obstugi dla FT 80 RLA-500 (No. 068-13715)

Akcesoria (nie dotaczone do wykonania standardowego)

Nr katalog. | Typ Rodzaj

11427 RKTS 8-187/5M Kabel, 8 zyt, dtugos¢ 5 m, wtyk prosty, PUR
11426 RKTS 8-187/2M Kabel, 8 zyt, dlugos$¢ 2 m, wtyk prosty, PUR
16977 RKWTH 8-187/5M Kabel, 8 zyt, dtugo$¢ 5 m, wtyk katowy, PUR
13254 RKWTH 8-187/2M Kabel, 8 zyt, dlugos¢ 2 m, wtyk katowy, PUR
820-41000 | MS F80 Zalecany uchwyt montazowy

533-11013 | PC-SW ProgSensor | Oprogramowanie

533-11017 | K2-ADE-TB Konwerter RS 485/422 to RS 232
533-11013 | CUSB-RS232-2m Kabel konwertera. CD-ROM USB-RS 232

Obstuga czujnika FT 80 RLA S1 przez PC, komputer PC musi by¢ wyposazony w RS 485 . Jesli
jest wyposazony w inny rodzaj transmisji (RS 232, USB, etc.) nalezy zastosowac adapter.
doa Dla transmisji RS 232, zalecany jest konwerter RS 232 typu K2-ADE-TB*.
Jesli komputer posiada transmisje USB , nalezy zastosowa¢ kabel CUSB-RS232-2m*.
*Patrz specyfikacje akcesorii powyzej.

Karta katalogowa, instrukcja obstugi i oprogramowanie na stronie www.sensopart.com
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Instrukcja montazu i obstugi czujnika

Polska

Sels sp. J.

02-641 Warszawa

ul. Malawskiego 5a

Tel: ++48 (0) 22 / 848 08 42
Fax: ++48 (0) 22 / 848 16 48
sels@sels.com.pl
www.sels.com.pl

Deutschland

SensoPart Industriesensorik GmbH
Am Wiedenbach 1

D-79695 Wieden

Tel: ++49 (0) 7 67 / 38 21-0

Fax: ++49 (0) 7 67 / 38 21-30
info@sensopart.de
www.sensopart.de

Great Britain

SensoPart UK Itd.

G8 The Arch

48-52 Floodgate Street
GB-Birmingham B5-5SL
Tel. +(44)121/7 72-51 04
Fax: +(44)121/7 72-51 26
gb@sensopart.com
www.sensopart.com

0 Casp System Sp. Z 0.0., Puszkina 2, 43-603 Jaworzno, Polska, www.casp.pl, e-mail: biuro@casp.pl, tel/fax: +48 32 614 09 17

France

SensoPart France SARL

12, rue Albert Einstein

Espace Descartes

F-77420 Champs - Marne la Vallée
Tel. +(33) 1 64 73 00 61

Fax: +(33) 164 73 10 87
france@sensopart.com
www.sensopart.com

USA

SensoPart Inc.

1531 E. Highwood Ave
Pontiac, Ml 48340

Tel.: +(1) 86 62 42-76 10
Fax: +(1) 24 83 34-02 02
usa@sensopart.com
www.sensopart.com

BELH
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