Czujniki ultradzwiekowe serii P-HP, PP-HP i A-HP SELS
Napiecie zasilania U, 12V do 30V DC. e rozdzielczo$¢é w mm Sposéb programowania czujnikéw ultradzwigkowych typu UM-xxx PP-HP
Tetnienia zasilania +10 % s . . Ustawianie zakresu pomiarowego.
Pobor pradu <60 MA (< 70 MA UM-xxx A) * g J ?Lfs%ygg‘ ggazfgﬂalama 1. Naciénij przyciski T1 i T2 jednoczesnie przez 3 sek, az diody D1 i D2 zaczna migaé na zétto.
Wyijscie cyfrowe dla serii PNP,U=2V, | =500 mA, 2. Zwol_nij przylc’is.ki. Diody LE_D zaczng migaé przemiennie.
UM-xxx P lub PP Zabezpieczenie przeciwpradowe, * 3 mozliwosci wyjsé: 3. Wybierz wyjscie przetaczajace: . o
_— - 1 PNP-jednoprogowe Przyc!sk T wyb!era wyjscie S1 (D1 swieci na gt’)’rto, D2 nie §w!ec!)
Wyjscie analogowe dla sygnat pradowy 4 - 20 mA (dla R, < 500 Ohm) lub - 2 PNP-dwuprogowe Przycisk T2 wybiera wyjscie S2 (D2 $wieci na zétto, D1 nie swieci)
serii UM-xxx A sygnat napieciowy 0 - 10 V (dlaR_> 100 kOhm) - analogowe 4-20mAlub0-10V 4. Ustawianie progu przetagczania:
Automatyczny wybor rodzaju sygnatu wyjsciowego Wprowadz obiekt w odlegtosci odpowiadajgcej danemu progowi przetgczania. Naciskajac T1 zwiekszaj dystans.
w zaleznosci od wielkosci obcigzenia * niezalezny wybér funkgciji Naciskajac T2 zmniejszaj dystans. Jezeli obiekt jest aktualnie wykrywany to dioda $wieci sie ciggtym
Obudowa niklowany mosiadz (stal nierdzewna-opcja) wyjsé N.O. lub N.C. Swiattem zottym, w przeciwnym przypadku miga.
Gwint M30 x 1,5 lub M18 x 1 5. Nie naciskaj zadnego przycisku przez 20 sek., wtedy program zostanie zapisany do pamieci EEPROM czujnika.
Element regulacyjny 2 przyciski (dla serii UM 30) » automatyczny wyboér sygn atu Postepuj identycznie w celu ustawienia drugiego wyjscia.
analogowego, 4-20mA lub 0-10V. UM-xxx PP jest przygotowany do pracy.
Sygnalizacja 2 trzykolorowe LEDy (1 LED przy UM-xxx P) i . . L
(dla serii UM 30) zielony: praca « wyboér charakterystyki Wyboér funkcji wyjsciowej czujnika o _ o B S
6ity (whaczony albo migajacy): regulacja czujnika narastajacej lub opadajace;j 1. Nacisnij przyciski T1i T2 Jednqczesme przez 10 sek., az diody D1 i D2 migajgce na z6tto zaswieca sie Swiattem
czerwony: przeprowadzona regulacja czujnika przerywanym czerwonym lub zielonym.
ale obiekt poza jego strefa dziatania (dla UM-xxx A) | * prosta regulacja 2. Zwolnij przyciski.
Jezeli dioda miga na zielono to wyjscie jest typu NC.
Temperatura pracy -20°C ... +70°C » zabezpieczenie przed podaniem Jezeli dioda miga na z6tto to wyjscie jest typu NO.
Temperatura przechowyw. | -40 °C ... +85°C odwrotnej polaryzacji zasilania D1 pokazuje rodzaj wyjécia S1, D2 pokazuje rodzaj wyjscia S2.
Potgczenie konektor M12, 5 pin, tworzywo PA i przeciazeniem 3. Przycisk T1 wybiera funkcje dia wyjécia S1.
Przycisk T2 wybiera funkcje dla S2.

4. Nie naciskaj zadnego przycisku przez 20 sek., wtedy program zostanie zapisany do pamieci EEPROM czujnika.
UM-xxx PP jest przygotowany do pracy.

Sposéb programowania czujnikéw ultradzwiekowych typu UM-xxx A-HP

Regulacja zakresu pomiarowego czujnika Sposoéb programowania czujnikéw ultradzwiekowych typu UM-xxx P-HP
Ustawiaj w pierwszej kolejnosci prég minimum, a nastepnie maksimum.
W zalezno$ci od typu czujnika minimalny przedziat pomiarowy wynosi od 20 do 50 mm.
1.Ustaw obiekt przed czotem czujnika w odlegtosci odpowiadajgcej progowi regulowanemu (minimum lub maksimum).
2.Nacisnij jednoczesnie przyciski T1i T2 przez 3 sek, az diody D1 i D2 zaczng miga¢ przemiennie na zétto.
2. Wybierz aktualnie regulowany prog nastepujaco:
- w przypadku wyboru progu minimum wcisnij przycisk T2 ,dioda D2 Swieci sie na z6#to, D1 nie $wieci sie
- w przypadku wyboru progu maksimum wcisnij przycisk T1 ,dioda D1 $wieci sie na zétto, D2 nie sSwieci sie
3. Zmieniaj zasieg (minimum lub maksimum) nastepujaco:
- wciénij przycisk T1 aby powiekszy¢ przedziat mierzony
- wcisnij przycisk T2 aby zmniejszyé przedziat mierzony
4. Nie naciskaj przyciskow przez ok. 20 sek. lub wcisénij jednoczesnie przyciski T1i T2 . Nowy zakres pomiarowy
zostanie zapisany do pamieci EEPROM czujnika. Postepuj identycznie w celu ustawienia drugiego progu. Wybér funkcii wyisciowej czujnika
UM-xxx A jest przygotowany do pracy. 1. Naciénij przyciski T1 i T2 jednoczesnie przez 10 sek,
az dioda przestanie migac i zaswieci sie $wiattem przerywanym czerwonym lub zielonym.
2. Zwolnij przyciski.
3. Przycisk T1 wytacza sygnat.
Przycisk T2 wtacza sygnat.
4. Nie naciskaj zadnego przycisku przez 20 sek.,

Ustawianie zakresu pomiarowego.

1. Nacisnij przyciski T1 i T2 jednoczesnie przez 3 sek, az dioda zacznie migaé na z6ito

2. Zwolnij przyciski.

3. Ustaw zakres przetgczania:

Przycisk T1 zwieksza zakres, przycisk T2 zmniejsza zakres

(Jezeli obiekt jest w strefie widzenia czujnika dioda $wieci na zétto, gdy nie jest

w strefie dziatania Swieci pulsacyijnie.)

4. Nie naciskaj zadnego przycisku przez 20 sek., wtedy program zostanie zapisany do pamieci
EEPROM czujnika.
UM-xxx PP jest przygotowany do pracy.

Wybér charakterystyki czujnika.

1. Nacisnij przyciski T1 i T2 jednoczesnie przez 10 sek, az diody D1 i D2 migajace na z6tto zaswiecq sie
Swiattem ciagtym.

2. Jezeli dioda miga na zielono to charakterystyka jest malejaca.
Jezeli dioda miga na czerwono to charakterystyka jest rosngca.

3. Przyciskiem T1 wybieramy charakterystyke malejaca (20-4 mA lub 10-0 V) Uwaga:

Przyciskiem T2 wybieramy charakterystyke rosnaca (4-20 mA lub 0-10 V) Podczas normalnej pracy, kolor diody LED zielony sygnalizuje stan wysoki na danym wyj$ciu, a kolor diody zotty
3. Nie naciskaj zadnego przycisku przez 20 sek., wtedy program zostanie zapisany do pamieci EEPROM czujnika. stan niski na danym wyjsciu.

UM-xxx A jest przygotowany do pracy.
Uwaga:

Podczas normalnej pracy, gdy obiekt wykrywany znajduje sie w strefie pomiedzy minimum a maksimum, obie

diody LED sSwieca sie na zielono. Je$li obiekt jest blizej czota czujnika niz prég minimum dioda LED D2 $wieci sie na T 1 +Ub L 1 +Us L 1 "
czerwono, a gdy obiekt znajdzie sie dalej od czofa niz maksimum dioda LED D1 $wieci sie na czerwono. ‘?‘ ‘;‘ 5 ° ‘;‘ 5 °
Gdy podamy zasilanie do czujnika UM 30-XXX A w zaleznosci od obcigzenia na wyjsciu automatycznie pojawi sie 4 - ﬂ s R
sygnat analogowy (pradowy lub napigciowy). - s —= S -

yg . g. y(pa. .y. pieciowy) | | - s . 3 o 3, U
Gdy obciazenie na wyjsciu jest < 500 Q aktywowany jest sygnat w formacie pradowym, gdy obcigzenie jest Voo P UNooo PP Do A

= 100 kQ pojawi sie sygnat napieciowy.
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Czujniki ultradzwiekowe serii P-HP, PP-HP, A-HP

SELS

Strefa dzia tania

30-250 mm

60 - 350 mm

200 - 1300 mm

350 - 3400 mm

800 - 6000 mm

Jednoprogowe pnp

UM 18-60/250-CD-HP

UM 30-300 P-HP

UM 30-1000 P-HP

UM 30-3000 P-HP

UM 30-6000 P-HP

Dwuprogowe pnp

UM 30-300 PP-HP

UM 30-1000 PP-HP

UM 30-3000 PP-HP

UM 30-6000 PP-HP

Analogowe

UM 30-300 A-HP

UM 30-1000 A-HP

UM 30-3000 A-HP

UM 30-6000 A-HP

Obudowa

/ /
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S bAZON S
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istniejg dwie mozliwosci
ustawiania strefy dziatania.

Przy dofaczeniu wejscia steruja-
cego do -UB zakres pracy
wynosi 60mm.

Przy dofaczeniu wejscia steruja-
cego do +UB zakres pracy
wynosi 250mm.

Doktadne ustawianie strefy dzia-
tania realizowane jest przez
ustawienie odlegtosci czota tulei
czujnika od odbiektu

Krzywa 1: Pewna detekcja dla rury aluminiowej f 10 mm ustawionej
prostopadle do czujnika.

Krzywa 2: Mozliwa detekcja ptaskiego elementu ustawionego
prostopadle do czujnika.

Czujnik UM 18 posiada konektor M12, 5 pin.
Tabela wyprowadzen czujnika:

Nrpin| Funkcja [ Kolor | widok konektora:
1 +Ub braz 1
3 -Ub niebieski °
4 S czarny 2 4
2 [wej. ster| bialy °
5 rezerwa 3

Krzywa 1: Pewna detekcja dla rury aluminiowej f 10 mm ustawionej
prostopadle do czujnika.

Krzywa 2: Mozliwa detekcja ptaskiego elementu ustawionego
prostopadle do czujnika.

Krzywa 1: Pewna detekcja dla rury aluminiowej f 27 mm ustawionej
prostopadle do czujnika.
Krzywa 2: Mozliwa detekcja ptaskiego elementu ustawionego
prostopadle do czujnika.

Strefa martwa 0 mm do 30 mm 0 mm do 60 mm 0 mm do 200 mm 0 mm do 350 mm 0 mm do 800 mm
Czestotliwos¢ fali ultradzwiekowej ok. 320 kHz ok. 400 kHz ok. 200 kHz ok. 120 kHz ok. 80 kHz
Rozdzielczos¢ 0,36 mm 1 mm 1 mm 1 mm 1 mm

Powtarzalnos¢ <1 mm +1 mm +2 mm +3 mm +4 mm
\Wptyw temperatury 0,17 %/K 0,17 %/K 0,17 %/K 0,17 %/K 0,17 %/K

Histereza dla UM-xxx P 2 mm 5 mm 20 mm 50 mm 100 mm

i UM-xxx PP

Czestotliwos¢ przetgczania 30 Hz 8 Hz 7Hz 4Hz 2Hz

UM-xxx P i UM-xxx PP

Czas opo6znienia sygnatu

analogowego UM-xxx A - 55 ms 70 ms 130 ms 225 ms

Stopien ochrony IP 65 IP 65 IP 65 IP 65 IP 65

Strefy wykrywania dla 55555 g £ 555558585 £ 5 FEEE s g BEES
réznych obiektow 8 3 S g 9 o s g & 3 8 2 g g & & EE 2 g 2 3 5 $ 88 2 < 2238 3 83 B & g g8 8 2 8 5 8 B 8§ 8 8 g o g & 8 §F 3
Kolor ciemnoszary (1) symbolizuje R R R A N A A A A A SO e A A I A A P O O M S N AP RTINS S I TP I AN N N R R (N S
obszar, w ktérym kazdy element jest g i -10 cm -30 tm -60 em
wyk.r)./wany. Jest to strefa wykrywania - - o 0 om 1 20 o
czujnika. ,

Obszar jasnoszary (2) to strefa, w ktorej . e mm S| 2o mm 0 em “H0 e (a0 em
wykrywane moga by¢ tylko duze ptaskie - 160 mm - 160 mm -40 em S120 em -240 cm
przedmioty ustawione prostopadle do -200 mm 200 mm -soem -150 em -300 cm
kata padania wigzki. -240 mm <240 ram -60 om -180 cm -360 cm
Na zewnatrz strefy jasnoszarej

. . ] . - 280 mm 280 mm -70 em -210 cm -420 cm

niemozliwe jest wykrywanie zadnych 2

elementéw -320 mm L3270 mm -80 cm =240 cm -460 cm
UM 18-60/250-CD 380 mm -360 mm -0 cm 270 em -540 om
W czujniku UM 18-60/250-CD -400 mm -400 mm +100 cm -300 cm -600 cm

Krzywa 1: Pewna detekcja dla rury aluminiowej f27 mm ustawionej
prostopadle do czujnika.

Krzywa 2: Mozliwa detekcja ptaskiego elementu ustawionego
prostopadle do czujnika.

Krzywa 1: Pewna detekcja dla rury aluminiowej f 27 mm ustawionej
prostopadle do czujnika.

Wszystkie czujniki serii UM 30 posiadaja
konektor M12, 5 pin.

Tabela wyprowadzen konektora czujnika
oraz koloréw podtgczanych przewoddéw :

v~ |..PP| ..P | ..A | Kolor
1 +Ub | +Ub | +Ub braz
3 -Ub -Ub -Ub |niebieski
4 S2 S - czarny
2 S1 - |Analog| biaty
5 rezerwa

Widok konektora: 2
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